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전기적전기적전기적전기적    사양사양사양사양                                                                                                                                                                                         

스피드 컨트롤 입력 1 ……… 0 ~ +5 VDC, 0 ~ 20 mA 또는 4 ~ 20 mA  

스피드 컨트롤 입력 2 …………………………………………… 0 ~ +5 VDC 

  A/D Resolution …………………………………………………………… 10 bit 

스피드 컨트롤 전위차계(potentiometer) 저항 ……………………… 10 kΩ 

 입력 전압 [+V] 범위* ……………………………………… +24 ~ +75 VDC 

Step Clock, Direction Out 

   (Drain Source Voltage Max) ………………………………… +100 VDC 

Step Clock, Direction Out 

   (Continuous Drain Current) ……………………………………… 100mA 

  절연 입력 ………………… Speed1/Speed2/PWM, Start/Stop, Direction 

  절연 입력 전압 범위** ……………………………………… +5 ~ +24 VDC 

  PWM 입력 주파수 ……………………………………………… 15 ~ 25 kHz 

  보호 ……………………………………………………………………… 과 전압 

* 파워 서플라이 전류 요구는 MDrive34 마다 4A[MAX]입니다. 실제 파워 

서플라이 전류는 전압과 부하에 달려 있습니다.  

** 싱킹 또는 소싱 (Sinking or Sourcing) 

 

온도온도온도온도    사양사양사양사양                                                                                                                                                                                                    
MDrive34는 두 가지 핵심 구성 요소인 드라이버와 모터로 이루어졌기 때

문에, 모터와 전자 회로 양단의 온도 사양에 각별한 주의를 요구합니다. 다

음은 MDrive17에 적용되는 최대 온도입니다. 

히트 싱크(Heat Sink) 온도 ……………………………………… MAX 85℃ 

  모터 온도 ………………………………………………………… MAX 100℃ 

 

MDrive34 MDrive34 MDrive34 MDrive34 패러미터패러미터패러미터패러미터                                                                                                                                                                

 
 

 

패러미터패러미터패러미터패러미터    셋업셋업셋업셋업    케이블케이블케이블케이블                                                                                                                                                    
통신 배선의 필요성을 없애주는 

6’(1.8m) 셋업 케이블은 몇몇 PC 상

의 3.3 V 출력 포트를 수용하는 로직 

레벨 변환(logic level shifting) 회로를 

부착하고 있습니다. 

이 케이블은 표준 DB-25 PC 병렬

/SPI 포트를 MDrive17의 10핀 pin-

header(P2)에 쉽게 연결하도록 합니

다. 케이블 주문 번호는 MD-CC100-

000입니다.  

 

 
 

SPI SPI SPI SPI 인터페이스인터페이스인터페이스인터페이스                                                                                                                                                                                
다음은 IMS 패러미터 셋업 케이블 MD-CC100-000을 사용하지 않는 경

우를 위한 SPI 통신 커넥터의 결선을 보여줍니다. 

 

 
 

 
 

커넥터커넥터커넥터커넥터    핀핀핀핀    정보정보정보정보                                                                                                                                                                                 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



SUNGSHIN SERVO 

MDO34 Quick Ref - 2 

MDriveMDriveMDriveMDrive33334444    스피드스피드스피드스피드    컨트롤컨트롤컨트롤컨트롤    인터페이스인터페이스인터페이스인터페이스                                                                                                
 

 
 

 
    

대대대대안적안적안적안적인인인인    구구구구성성성성                                                                                                                                                                                    
MDrive34는 여러 가지 다른 방식으로 구성될 수 있습니다. 이에 관한 몇

몇 구성은 아래와 같습니다.  

 

복합 스피드 컨트롤 MDrive (Multiple Speed Control) 
  MDrive34는 스텝 클럭과 방향 출력의 특성을 지닙니다. 이러한 특성은 

마스터 드라이브를 따르는 추가적인 드라이브를 단계적으로 실행 할 수 있

도록 해줍니다.  

 

  싱킹 구성 (Sinking Configuration) 
입력은 싱킹 입력으로 구성될 수 있으며, 스위치 인터페이스, 오픈 콜렉

터(NPN) 인터페이스, 또는 PLC 출력에 의해 제어될 수 있습니다.  

 

  소싱 구성 (Sourcing Configuration) 
 입력은 소싱 입력으로 구성될 수 있으며, 스위치 인터페이스, 오픈 콜렉

터(PNP) 인터페이스, 또는 PLC 출력에 의해 제어될 수 있습니다.  

 

엔코더엔코더엔코더엔코더    타입타입타입타입                                                                                                                                                                                            
MDrive34는 엔코더가 이용 가능하며, 이용 가능한 라인 카운터는 100, 

200, 250, 400, 500, 1000입니다. 리니어 액추에이터 버전은 엔코더를 이용

할 수 없습니다. 

엔코더는 Single-end와 differential 구성 모두 이용 가능합니다.  

1000 라인을 제외한 모든 엔코더는 인덱스 마크를 지닙니다.  

엔코더 피드백 이용은 IMS MicroLYNX 또는 PLC와 같은 컨트롤러를 필

요로 합니다.  

엔코더는 100kHz의 최대 출력 주파수를 가집니다.  

    

 
 

기구적기구적기구적기구적    사양사양사양사양                                                                                                                                                                                            

 


